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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Multifunkcni — kamery pro vice funkci
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Monitorovani dopravnich prestupku
= Mé&reni usekové rychlosti

= Jizda na Cervenou

= Laserovy rychlomér

= Smyckovy rychlomér

» Prevence kriminality

= Patrani po odcizenych vozidlech

Monitorovani dopravy
= Liniové fizeni dopravy
= Dopravni pruzkumy

» Dopravni systémy
= Parkovaci systémy
= Mytné
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY
Nejroz&ifendjsi systém v CR

» Detekce jizdy na Cervenou

= Vice nez 85 monitorovanych jizdnich
pruhu v CR

= Praha, Brno, Usti nad Labem, Zlin,
Kladno

» Méreni usekove rychlosti

= Vice nez 70 monitorovanych jizdnich
pruhu v CR a SR

= Praha, Brno, Bratislava, Usti nad Labem,
Zlin, Miliéin, Bilina, Kolin, Kladno
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY
ProC monitorovat rychlost a jizdu na Cervenou?

» Hlavni pfi€iny nehod motorovych vozidel v roce 2007

Hlavni p fiéina nehody Po €et nehod |V % [Po €etusmrcenych [V %
NepFimérena rychlost 25 019 14,9 492 19,6
Nedani pfednosti v jizd & 32179 19,2 121 12,2
Nespravny zpusob jizdy 107 014 63,8 312 31,5
Nespravné predjizdéni 3421 2,0 67 6,8

= Zdroj: statistika, MVCR o nehodovosti na pozemnich
komunikacich Ceské republiky za rok 2007

» Neprimerena rychlost jizdy a nedani prednosti v jizde
maji na svédomi vice nez 60% dopravnich nehod, pfi
kterych umiraji lidé!
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY
Verejné minéni

» Naprosta vétsina obyvatel
= Qdsuzuje jizdu na ¢ervenou

= Akceptuje méreni rychlosti napr. pfed
Skolou ¢i v néjakem vSeobecné znamem
nebezpecném misté

= Pozitivné vnima kontrolu neopravnéného [
vjezdu vozidel do zakazanych oblasti —
pési zony, bydleni ...

» Systemy nesmi byt pasti na fidice
= Zvefejnéni monitorovanych mist

= Vybér nebezpecnych lokalit na zakladé
statistik nehodovosti a ne s ohledem na
pocet vybranych pokut
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Méereni usekoveé rychlosti

Efektivni pristup k feSeni
problematiky dodrzovani rychlosti
na komunikacich
Nuti fidiCe dodrzovat rychlost v
celém useku, nikoliv jen v jednom
bodé
Mé&fFi se prumérna rychlost jizdy
vozidla danym usekem vozovky
Vynikajici preventivni uc€inky
U méreni okamzité rychlosti (radar,
lidar, apod.)
Ridigi typicky zpomali v misté
meéreni a za nim opeét zrychli
Zde musi dodrzovat predepsanou
rychlost v celéem méreném useku
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Méreni usekoveé rychlosti

)) POkIeS pOCtu VOZIdeI ("Z)’00 \ rychlost > 70 kmvh I
prekracujicich rychlost it |
» ZIlin °
v H 400 \ ~—
= TF. T. Bati T
= Rychlosti o vice nez 10 resp. .. TN I H—
20km/h , | AL
= Prvnitfi mésice od instalace =y e e ssperrerseartezaganse:
= Pokles o cca 55%
» Usti nad Labem |
= Ul. Masarykova, smer |
VsSeborice |
= Rychlosti o vice nez 10km/h | o
= PuUl roku od instalace N I
= Pokles o cca 50% |
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Méereni usekoveé rychlosti

» Pokutovani prestupku ihned po spachani

= Bezdratovy on-line pfenos namérenych pfestupku do
policejniho vozu za merenym usekem

= Pokuta na misté = nejucinnéjSi zpusob prevence
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Detekce jizdy na Cervenou

Prokazani prestupku

pomoci dvojce kamer
Puavodni princip fy. Camea

Jednoducha instalace

Nevyzaduje zarezani
indukénich smyc¢ek do
VOozoVvky

Nevyzaduje propojeni s
radiCem krizovatky
Bezdratova komunikace
Jak mezi kamerami, tak i
centralou e
Obrazovy zaznam dopravni )
situace na krizovatce
Zaznam pripadnych nehod

¥ =9
M

e

20.11.2008 9




KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY
Smyckovy rychlomér

» Dvojice indukCnich smycek ve vozovce

» Klasifikace dopravniho proudu, sbér dopravnich
dat a pruzkumu, atd.

Kamera

Infra reflektor

Infra blesk
Vyhodnoceni Indukéni
Modem . smycky

20.11.2008 10




Technologie

Inteligentni kamery
Nocni vidéni

Cteni SPZ/RZ vozidel
Cteni ADR tabulek
Videodetekce
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A4 v

Nocni vidéni

Nasviceni SPZ/RZ a ADR Nasviceni obliCeje fidiCe
tabulek a masky vozidla

05.11.2007 20:12:439.393 PR-DR-12
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Cteni SPZ/RZ a ADR tabulek

PUPH1SE | | UP-LII 2007-00-12 12,65 08,235 : 333

JEPIMGE | LVDRHZ 2007-09-12 1 24336380 2331

1041831 || PR-PHD 2007-08-121 247506534 1333

BTK 70083 TR7O0B3 o | KDUULAY 070912 123808082 | B0,
DCAZZE? ¥ LURDRN 2007-0812121515020 | 30 o

» ADR tabulky

= Oznaceni vozidel prepravujicich
nebezpecné naklady

= Pro monitorovani vozidel - krizové
fizeni, tunely
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

'
Instalace A :
%/,,.; Inteligentni
{

. . kamera
» Neni treba stavebniho IR reflektor

povoleni Vyhodnocovaci
= |nstalace i na sloupy VO jednotka
= V dne pracuje z baterii | Modem
nabijenych v noci | Baterie
» Vhodné pro potreby obci, 1)l
meéstskych casti
= Okoli Skol, prechody pro
chodce, ap.
» Lze kombinovat s
maketami
= Snizeni investiCnich
nakladu
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Laserovy silnicni rychlomér UnicamLIDARi

» MEfici jednotka
= lidar

» Dokumentacni jednotka
= ¢gernobila / barevna

» Stativ

» Vyhodnocovaci jednotka
= vykonné PC
= automaticke Cteni RZ
= zobrazeni aktualniho stavu
= prohlizeni prestupku
= baterie soucasti jednotky
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY
Ovladani

)
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dotykovy displej

plna klavesnice
Zvukovy vystup

» bezdratove ovladani
nomociPDA/notebooku
» prohlizeni prestupku

= pfedchozi/nasledujici prestupek

= tfidéni dle ruznych kritérii (rychlost, ¢as, RZ, apod.)
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Uzivatelské rozhrani

P&ramﬂ‘tg-mé‘ﬁanf' | I 'Dhmz- | Mastaveni | -Etﬂtistiky
MEteni

=)-

© ~

Automatick
nalezena
SPZ/RZ

Automatické/
g _ rucni méreni
: ProhliZeni
o ; | 21
sa :
laserovéhous p
paprsku =

Automatick

p ‘r'-e éte n a’ LD 2 CAMEDOOMERT Selodes | 00 R}f{: hlost : 54 km/h Pro h I iée N |’

N Erery NovakoUS - Max pov r: 50 km/h Festupkd
SPZ/RZ SDL09 2006 16:03:04.593 LOD Vzdalenost : 71 m P P

1B27634 54km/h 16:03:04
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOP
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Vyhodnocovaci software ReiiNE

» Nezbytna SW soucast zarizeni pro
detekci dopravnich prestupku

= Navrzen s durazem na vysokou
produktivitu prace uzivatele

= Nastroje na upravu porizenych snimku

= Automatické Cteni SPZ/RZ pro vyplhovani
formularu

* |ntegrace s prestupkovou agendu uzivatele

= Elektronicky podpis, Sifrovani

= Tiskové vystupy
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Patrani po odcizenych a zajmovych vozidlech

» UnicamCAR?2
= Vestavba Cteni RZ/SPZ v realném Case do vozidla
= Cilem pouziti je prevence kriminality
= Systémy maji vliv na vyrazné omezeni nebo uplné vytlaceni této trestné
cinnosti z mésta

HEE

:ll Vyhodnoceni E DB |@ Vyphout |

MERENI
1 i) =. -

Albaalnn s

o | o ament| f Ukt |

m—dAl 3631 16,1243
!9&1 23631
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Liniové fizeni dopravy " ulice K BARRANDOVU |
» Pracuje na principu e || min
meéreni dojezdovych —
dob & [ |mn

= Vyuziva informace iz
kamer pro mereni

usekové rychlosti e
= Cennéa pomucka pro via 138 31 sase

VIA I/8 27 MIN 5 s’

zjisténi Casoveho
horizontu potfebného k
dosazeni cilove
destinace

= RidiCi jsou navadéni na
nejvhodnégjsi trasy k
dosazeni cile s ohledem
na aktualni dopravni
situaci
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Videodetekce nebezpecnych udalosti

» Zastavené vozidlo, kolona
= Cervené je oznadena kolona
= Bile jsou oznaCena jedouci vozidla
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Klasifikace vozidel dle masky

» UplIné& novy pfistup ke klasifikaci
dopravy
» Vyuziva umelé inteligence
» Prozatim 3 tridy
= Osobni

= Lehké nakladni
= Tézké nakladni a autobus

» Pravdepodobnost 94 %
» Pocet trid Ize rozsirit

» Redalna data Jecha (8.-9.6.2008)
= Osobni 85 %
= | ehké nakladni 10 %
= Tézké nakladni 5 %
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

Prinosy

»

»

»

»

»

Zvyseni bezpecnosti na silnicich

= Prevence prestupku = snizeni poc¢tu vaznych dopravnich nehod s
fatalnimi dusledky

= V mistech nasazeni systému se prokazatelné zvysila bezpecnost
silnicniho provozu

ZlepSeni plynulosti silnicniho provozu
= Pfesna a aktualni dopravni Udaje = lepsi fizeni a planovani dopravy
= ZKklidnéni dopravy = vétsSi prachodnost komunikaci
Snizeni mnozstvi emisi a hluku
= ZKklidnéni dopravy = lepSi zivotni prostiedi (hluk, emise)
Prevence kriminality
= Patrani po odcizenych vozidlech = omezeni kriminality
Kontrola vjezdu do oblasti

=  Automatické ¢teni RZ/SPZ - parkovaci systémy, vazni stanice, méstske
myto
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

STANOVISTE SE STALYM USEKOVYM 11243 (19
(POMEROVYM) MERENIM RYCHLOSTI
VOZIDEL V HL. M. PRAZE

stav 12/2008

1'610

Plzofigka | 2

[ramamra R ||,
‘cwuf;/ =

Vzavoree 13 shanovitém jo
uvedenamefera ryshlost a smér méleni.

v P

| B85

Stanovisté v provozu: )
1 = Strahovsky tunel (70)-de., e
2= tunel Mrizovka (70) - de, 22
3uDobiisska 70)=dc, 2¢
45 Kvétra| (60| - de
5= Jitni sp, | 80)=zc
f=Jimi sp. 11(80) =2c
7aJimni spojka 11 {80)=dc
8=Fodolské n, (50} =dc
9=Evropskal (50}~ de

10 = Bélohorssa (50) =zc

11 -Ustecka (50)- 2

LEGENDA:

12-Podébracska (50)-de, 2c 14 B Souéasné obousmarné stanoviéts (dc, zc)
13~ Strakonicka | (80)=dc oz =l Soucasné jednosmérneé stanovisté
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KAMEROVE SYSTEMY PRO MONITOROVANI DOPRAVY

$SZ s dokumentaci jizdy na cervenou
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